
Roseland area projects
The City of Santa Rosa is beginning work on two projects in the southwest area:

• Roseland Area Annexation (pink areas on the map above).

• Roseland Area/Sebastopol Road Specific Plan (area outlined in yellow on the
map above).

Participate in both the 
Annexation and Specific Plan 
projects in the following ways:

1. Receive e-mail
announcements and
updates (send us your
e-mail address)

2. Provide written comments

3. Attend workshops: A series
of community events will
take place over the next
18 months. Go to the
project website (srcity.org/
roseland) for additional
information.

4. Join the steering
committee:  A committee
of area residents, business
and property owners,
and representatives
of neighborhoods and
community- and faith-
based groups will lead the
community’s participation
and be its voice throughout
the Annexation and Specific
Plan processes.

Contact:
Jessica Jones
City of Santa Rosa 
(English)
jjones@srcity.org
(707) 543-3410

Steve Cancian
Outreach Coordinator 
(Spanish and English) 
canciansteve@gmail.com
(707) 543-4689

What Is Annexation?
Annexation is the process that allows properties that are not currently in the city 
limits to become part of the city.

The Roseland Area Annexation includes five areas that are not currently in the 
city limits, including Roseland, West Hearn, West Third, Brittain Lane, and Victoria 
Drive (see map above). All of these areas are completely surrounded by the city 
but are governed by the County of Sonoma. Annexation would unify the areas as 
part of the City of Santa Rosa.

HOW 
CAN I GET 
INVOLVED?

What Is a specific plan?
A specific plan is a planning document focused on a defined part of the 
community.  

The Roseland Area/Sebastopol Road Specific Plan will allow residents and 
business and property owners to identify a vision for the future of this area 
(outlined in yellow on map above). The plan will address how land is developed 
and how people walk, bike, drive, and use public transit for daily activities.

HELP SHAPE THE FUTURE OF THE 

Roseland Area
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Proyectos del Área de Roseland
La Ciudad de Santa Rosa está comenzando a trabajar en dos proyectos en el área 
suroeste:

•	 Anexión del Área de Roseland (áreas de color de rosa en el mapa de arriba).

•	 Plan Específico del Área de Roseland /Sebastopol Road (área señalada en 
amarillo en el mapa de arriba).

Participe en ambos proyectos 
del Plan de Anexión y el Plan 
Específico de las siguientes 
maneras:

1.	 Reciba avisos de correo 
electrónico y actualizaciones 
(envíenos su dirección de 
correo electrónico)

2.	 Proporcione comentarios 
escritos

3.	 Asista a talleres: Una serie 
de eventos comunitarios 
se llevarán a cabo en los 
próximos 18 meses. Visite a 
la página web del proyecto 
(srcity.org/roseland) para 
información adicional.

4.	 Únase al comité directivo: 
un comité de residentes 
del área, propietarios de 
negocios y propiedades, 
y representantes de 
vecindarios y grupos 
comunitarios y de fe 
conducirán la participación 
de la comunidad y serán su 
voz a través de los procesos 
del Plan de Anexión y el Plan 
Específico.  

Contacto:
Jessica Jones
Ciudad de Santa Rosa 
(Inglés)
jjones@srcity.org
(707) 543-3410

Steve Cancian
Coordinador de Colaboración
(Español e Inglés) 
canciansteve@gmail.com
(707) 543-4689

¿Qué es Anexión?
Anexión es el proceso que permite a las propiedades que no están actualmente 
en los límites de la ciudad a convertirse en parte de la ciudad.

La Anexión del Área de Roseland incluye cinco áreas que no están actualmente 
en los límites de la ciudad, incluyendo Roseland, West Hearn, West Third, Brittain 
Lane y Victoria Drive (Vea el mapa arriba). Todas estas áreas están totalmente 
rodeadas por la ciudad pero son gobernadas por el Condado de Sonoma. Anexión 
unificaría las áreas como parte de la Ciudad de Santa Rosa.

¿Cómo 
puedo 
participar?

¿Qué es un Plan específico?
Un plan específico es un documento de planificación centrado en una parte 
definida de la comunidad.

El Plan Específico del Área de Roseland /Sebastopol Road permitirá a residentes 
y propietarios de negocios y propiedades identificar una visión para el futuro de 
esta área (señalada en amarillo en el mapa de arriba). El plan abordará cómo se 
desarrolla la tierra y cómo la gente se trasporta a pie, en bicicleta, en coche y usa 
transporte público para las actividades cotidianas.

AYÚDENOS A FORMAR EL FUTURO DEL

Área De Roseland


